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Robotti?
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High speed robots
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New tools
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Robot vision
3D vision
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Collaborative robotics
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Automatic logistic in factory
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3D printing food
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3D printing food
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Robot chef
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Kausityontekija — robottikonsepti

Automatiikkaa naytteistykseen
Laboratorioinstrumenttien kasittely robaotilla

Viljan tunnistuksen opetusdatan keraysautomaatti
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* Helposti siirreltava ja nopeasti ohjelmoitava
« Ympariston havainnointianturit ja —ohjelmisto
« Kollaboratiivinen ja teollisuusrobotti “versiot”
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« Sinappi-datan kerays
« Paistoasteen mittaus
« Viljan kuva-aineiston kerays

« 24/7 naytteiden kerays ja "tekoalyn” opetus
"automaattiseksi”
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« Petrimaljat ja niiden siirtely mikroskoopin alle

* Kuvien kerays

* Nipat ja niiden aukaisu

« Elintarvikelabran rutiinitoita naytteiden parissa

-> Suurempi maara naytteita, luotettavammat tulokset
-> Sovellettavissa moniin kayttokohteisiin
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